MANUAL TD 101 RPM

BOTONES

ENTER. Pulsando y manteniendo,
accede alos menUs. Pulsando y
soltando, accede al préximo parametro

UP. Aumenta el valor del parametro
mostrado en el display. Manteniendo,
aumenta la velocidad de variacion.

DOWN. Disminuye el valor del parametro
mostrado en el display. Manteniendo,
aumenta la velocidad de variacion.

RESET. Vuelve al estado normal.

BEH = B

[ OPERACIONES BASICAS

El instrumento comienza a operar luego de 30
segundos de conectado. Pulsando sucesivamente el
botdn ENTER se accede a los pardmetros operativos.

El instrumento indica en el display
superior el valor medido y en el display
inferior el Set Point, o el mensaje 1 AN
si esta en modo manual.

NORMAL

SET POINT | 5P !: set point operativo.

R 1 (Pueden serde 1, 2 y 3 segun el
pedido). Los botones UP y DOWN
permiten cambiar el valor de la alarma.
El boton ENTER pasa al parametro
siguiente.

MENUS

ALARMAS

-

Pulsando y manteniendo en forma repetida el bot6n
ENTER se pasa del estado normal a los diferentes menus

Cadigo. Es necesario colocar mediante los
botones UP y DOWN el valor del codigo, para
cod | permitir el pasaje al menu siguiente.
El cédigo inicial es U y puede ser alterado en
el parametro SEEc  del menu SEE.
Eun Parametros del lazo de control PID
Pl | Parametros de calibracién y medicion
SEE |Parametros de modo de funcién.
Ly n |Parametros de limite )

- N e . 2 i A
MENU SEE Salida de control analdgica
Param Valores Detalles Para tener salida de control analégica, es necesario
drck |Control ge calefaccion. Salidal cp programar el valor AnL del parametro P en le men
E%Ttrcé?dg (r::f?i ti?;?:}g]qeg(;iga Eun y colocar una placa de salida analégica en esa
c | v nld conectada con %emp. mayor al 5P posicién. El rango es de 0 a 10 V o de 0 a 20 mA segun
TAn Salida manual. sea la placa de salida conectada.
3 Exceso. Actua cuando el valor Para obtener rango de 4 a 20 mA o de 2 a 10 Vcc es
medido es superior al valor del 5P necesario programar 25% en el parametro P { del
Defecto. Actta cuando el valor b n
d medido es inferior al valor del 5P menut) m.
Exceso Retenido. Actla cuando el e . -
E~Er  |valor medido es superior al valor. Auto sintonia
r Queda retenido y desconecta - — - -
reseteando manualmente. Ajuste automaticamente los parametros:
Defecto Retenido. ActGa cuando el Ab !, 1 n I dr { Puede ser Manual o Automatica.
drEE ‘éﬂg&g‘?g‘g{%gg)',ncfi%rs"é[)ﬁg‘é?éor- Se habilita, accesando el parametro Sk del menu kun,
Ri reseteando manualmente. y colocando el valor en [n.
Defecto Blogueada. Actlia cuando El modo de control cambia para ON-OFF. La temperatura
el valor medido es inferior al valor. oscilara en forma lenta entre un maximo y un minimo.
dblP |Queda desactivado desde la ) o . - [
conexion del instrumento hasta que Hasta alcanzar el primer minimo, el display indicara .
el vaI(l)&meldldo pase por primera Entre este y el préximo maximo indicara SE2 y asi
\ézzle?:ci:nzzrsn;i:ali Ja como saiida sucesivamente hasta llegar a SES. Eneste punto el
de retransmision de sefial. controlador calculara los valores de PID y los grabara
rEE El instrumento debe telner |gsert?ga volviendo automéaticamente al modo de funcionamiento
en esa posicién una placa de salida
analdgica. El rango se selecciona normal. o ) ;
con los parametros AnLy AnH. Después de la auto sintonia, se puede ingresar al menu
Ala’m:ja R«lelativa. Actug enI el valor ELin y hacer una lectura de los nuevos valores
e alarma sumado al ! !
rEL 5P de control independerte calculados Ab I 1n | ydr L <
de integral e derivada. - ~N
AbS Ala!'ma Absoluta. Acttia en el valor Modo manual
ALt de alarma. _ _ El controlador puede trabajar variando la potencia de
O{ﬁgr‘ﬁ r‘;e(‘jfg%ﬁ;?%gn' Actla en el salida de forma manual independiente de la temperatura
~EF~ |sumado al centro de la banda medida y del 5P.
Séo%ﬂgggglgﬁnctgnﬁﬁl’ %%?iva da El modo manual se selecciona colocando A en el
s gy - parametroc { del menu SEE.
Alarma de Banda. Actta alrededor ; ) )
bA del 5P de control, dentro o La potencia puede ser ajustada manualmente mediante
n fueraHe una banda del ancho del el parametro Pok | que aparece despues del 5P
o \[:Ialor de ala:ma. _ Euando el instrumento esta en modo manual. )
0 se usa en esta version
Eol No se usa en esta version - Salida d —
UEF | bL { |Parauso futuro. alida de retransmision
vd ! | 0Ra5s CD(')rr%ﬁ%'i%g cdig“r(]:gtrgucrgﬁqnggtggg? la Cualquiera de las alarmas puede trabajar como salida de
- 0 A 9959 Valor del codigo que libera el retransmision del valqr medido.
c acceso a los pardmetros ) Para esto es necesario programar el valor rEE enel
parametro AL correspondiente y colocar una placa de
( MENU L) n h salida analégica en esa posicion de salida.
L El rango se selecciona con los parametros AnL (valor de
Param | Valores Detalles indicacion para salida 0) y AnH (valor de indicacion para
Lo Min 0 Max |Valor minimo de set point. salida maxima) del menti cAL.
deSEn f |L+ I minimo de El valor minimo es siempre 0. El valor maximo puede ser
Min o Max | Valor maximo de set point. 20mA o 10Vcc segln la placa de salida colocada.
L5 U | deSEn ! |LS I maximo de GP | ~ <
P, | |O- 100 olPotencia minima de salida.
Ps { |0- 100 o Potencia méaxima de salida.
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e . . r e
Ajuste de indicacion )

e -
MENU Eun
Param Valores Detalles
Reset. Desplazamiento de la
rES 1 |- 9939 |histéresis o banda proporcional
°C referente al 5P
Periodo de la salida PWM.
Pri [R50 Y seleccion de salida analégica AnL
Amplitud de la banda proporcional
o de la histéresis. Cambio de modo
. . |proporcional (valores positivos) a
Ab | *+/- MAXimo| oN-OFF (valores negativos)
H del SENSOrAR I: amplitud de banda operativa.
C En auto sintonia automatica, es el
valor inicial del Ab antes de la
auto sintonia.
Constante de tiempo de integracion.
1 n I tiempo de integracion operativo.
0 A0o0 En auto-sintonia automaética, es el
yn | se valor inicial de lain antes de la
9 |auto sintonia.
Constante de tiempo de derivacion.
dr I: tiempo de derivacion operativo.
En auto-sintonia automatica, es el
dr | g ge 500 valor inicial de la dr antes de la
9 auto sintonia.
Amplitud de la banda proporcional
+/- maximo|o de la histéresis de las alarmas.
ALA ] i de la histéresis de las all
HA | del sensor [Cambio de modo proporcional
°C (valores positivos) a ON-OFF
(valores negativos).
Inicia el proceso de auto sintonia.
on inalizar pasa a ol
Sk Al finali FF
automaticamente
St ! .,
oF F Proceso de auto sintonia
L desactivado o finalizado )
( - A
MENU P
Param Valores Detalles
PN Indica las revoluciones por minuto.
Indica los milisegundos por
ModE M5Pr  lrevolucion. 9 P
SPr Indica los segundos por revolucion.
Indica los minutos y segundos
N5 por revolucion. ysed
PPU |! A 9999 |pPulsos por vuelta y factor de escala.
AJE Huﬂﬂgéﬂ Ajuste de ganancia.
Mulk a1 Multiplicador.
u A gggg [MmPteacer
Maximo periodo de medicién.
NPE~ { R {B00 |Nota: Siel periodo tiene una sefial
! seg. mayor a la indicada el instrumento
indicara LF
dBc 0 A 3 |Decimales.
F. L { |0- 100 seglFiltro. Constante de tiempo.
Valor inferior del rango de la
Anl 0 retransmisién de sefial
\Valor superior del rango de la
\_ AnH {0 retransmisién de sefial

El parametro PPy ajusta la indicacién del instrumento. Existen dos situaciones posibles.

1. Medicién de RPM: Colocando la cantidad de pulsos que recibe el sensor para cada vuelta del eje,
el instrumento indica la velocidad en RPM.

2. Otra medicion (velocidad, caudal, etc.: En ese caso la indicacion sera:

indic = Frecuencia (pulsos por sequndo) x 60
PPU

o bien

PPL = Erecuencia (pulsos por sequndo) x 60

indic




Especificaciones Técnicas Diagrama de Navegacion TD-101 RPM

A) Medicion: Plﬁari]é?lalJa
Ajuste de cantidad de pulsos por vuelta.

Fuente aislada de 15Vcc para alimentacién de sensores. feaﬂ N D N N -- N -- R --
Sensores y escalas: Sensor NPN, PNP o contacto seco. 230 [od Eun rPh SEE Ln
Plresicién: 0:5% de alcance. . . . . N N
Filtro electronico de entrada: Cinco constantes de tiempo. 1 2l . 2
230 [ d drkc 00
B) Salida de control: 5P { rEG | NodE r { Lo
Limite maximo y minimo del set point ajustable . . . . .
Limite maximo y minimo de la potencia de salida ajustable. ,E E 5 D E L’SEB
Tipos de salida: Placas de salida modulares intercambiables de los siguientes tipos: ! F
Relé con contactos de 220V 2A, PWM de 0 a 15Vcc optoaislado, A ! . Pr 1 PPU A f LS |
Analégica de 0-10Vcc optoaislada, Analégica de 4-20mA optoaislada. v v - v v
Accioén de la salida: Calentamiento, Enfriamiento, Manual. R 2 'l ﬂ nﬂ ’ R 2 Bﬂ
Histéresis: 0 a 100% de la escala A3 AL | H.ﬁ: ) R 3 p ]
Ancho de Banda Proporcional: 0 a 100% de la escala. v !
Integral: 0 a 1000 seg. v - rEL v
Derivada: 0 a 600 seg. -IF—’ggIL_JOENGADO B D ] A :Uﬂﬂ
Frecuencia de PWM: de .1 a 50 seg. por ciclo. v | NuLE [=I=31
Auto sintonia: Sistema de cinco puntos. Método Ziegler e Nichols modificado. ’E 3 D . Fl'LvE
L4 )
C) Salidas auxiliares (alarma): ° —— 0 A3
La salida auxiliar puede trabajar en modo On-Off o proporcional lo que permite su uso ,83 D dr | NPE- = ;
como alarma o salida para registro o medicion externa. b v O ’
Tipos de salida: Placas de salida modulares intercambiables de los siguientes tipos: z ] D UE- ! _
Rele con contactos de 220V 2A, PWM de 0 a 15V optoaislado, - ,JJ dPc
Analégica de 0-10Vcc optoaislada, Analdgica de 4-20mA optoaislada. HA | - r X : o
Modos de accionamento como alarma: Por exceso (maxima) o defecto(minima) Yy
con o sin retencién. Programable para actuar en los siguientes casos: Absoluta, TOQUE RAPIDO HFI'E' Bﬂ 1 d )
Relativa al set point, Enfriamiento, Banda, Segmento (para Rampas y Mesetas), HA 3 ) FLi v
Fin de ciclo (para Rampas y mesetas) v v v
Histeresis (ON-OFF): 0 a 100% de la escala DFF Bﬂ ) I'DDE ’ GELL
Ancho de Banda: 0 a 100% de la escala [ Anl H
Frecuencia de PWM: .1 a 50 seg. por ciclo.
D) Salida serie: r N
Padron RS232 0 RS485. Velocidad: 9600 baud. Protocolo Modbus. (opcional) —T\, FUSIBLE 2 Amp. F—  oomm | I 94mm .
E) Otras caracteristicas: E—S_'\'_' H
Codigo para bloqueo de acesso a los parametros E ALIMENT. L
Cuatro niveles de acesso para operador 14 -
w ._‘_E MA 1 =
F) Caracteristicas Generales: %+ 15 | DIMENSIONES gé mE
Alimentacion: 12 a 24 Vca/Vcc y de 110 a 240 Vca 6W Do 16} AZ, i |7
Dimensiones: 96 X 96 X 94 mm ' ! ||
7 sarely | ! —
FE E ]
~ »Ziet1g vl S )
PARA SENSORES DE DOS CABLES e Fud s3mm |
gs+ep(l9l | L |4 05
ENTRADA Salida Salida % ‘g \L[ %5: :§:§ 90.5mm +0.5 -0.0
DE PUL?DOS gontrg_l A_uwa_;}_r F_UEN'I"'_E O eH9() T T
v T~ 0 1 @ i i
REREEEEEEEER | :
= | | || CALADO  }
<2 A @) £
FUSIBLE 2 Amp. o) 8+»@ NE -« o5 g
~— é a (Pulsos) a g
l e~ £z 0.3
ALIMENT. E w ' ‘@
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Sensor




